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Cirmi Les automates programmables
Formation a u J our d

Conseil

ALogique de commande traditionnelle
ASécurité

Alnterface homme/machine

ARégulation

ATCP/IP

AMotion Control

ARoboti que, cobotigue

Le champs de comp®t enlfces
et de | 6automaticien) si
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Nos compétences

Formation
Conseil

AAutomatismes & Motion control
ARobotique et vision
Alnformatique, supervision, réseaux
ASimulation de partie opérative
avec Prosimul©

.
+ de 60
rmations
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@ Filiere de formation automatismes

Formation
Conseil

Alnitiation

AExploitation des outils de diagnostic

AModifications de programmes automates

_et interfaces homme/machine

ARéseaux industriels : Profibus, Profinet, EthernetlPé
AMotion Control

~ Sur matériels et logiciels Siemens, Schneider, Rockwell,
Omron, Beckhoff, ELAU, B&R, Pro-face




Cirmi Filiere de formation Motion Control

Formation
Conseil

FILIERE MOTION CONTROL :
Variateurs et moteurs Brushless, commande d'axe

Initiation : les
moteurs
brushless et
leurs variateurs

Instructions
numériques

ABMS50 m BRMS50 COD50 COD50

Caractériser les constituants de commandes d'axes.

Analyser une application de commande d'axes.

Exploiter les outils et méthodes de localisation de défaillances sur
les asservissements.

Effectuer des réglages sur une application.

Commande
d'axe
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Cimi Principaux const.

Formation
Conseil

Porteur

Baies - Armoire de commande
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CiMi Quelques spécificités de la robotique

Formation
Conseil

APolwaIence (relative) des baies, porteurs spécialisés par application
AApprentissage des points avec le TP « Teach Pendant »
AProgrammation avec le Teach et sur PC (représentation 3D)
ALe plus souvent :
ULa | ogigqgue de commande de | a ce
ULes s®quences de mouvements son:
(E/S, bus de terrain)
U Langages de base : proches de « ISO » (code G) des
commandes num®ri ques, assez sSiI m

Le programme doun robot est| ex®
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@ Filiere de formation robotique & vision

Formation
Conseil

11 modules de formation inter-e nt r epr i ses é

A Concepts
A Opérateurs et techniciens : conduite, diagnostic,
maintenance

Ve

A Amélioration de programmes

é+ modul es sur mes ur-entregpuse CIl N

'Sur les matériels FANUC, ABB, STAUBLI, MITSUBISHI, KUKA, ADEPT,
MOTOMAN, COGNEX, KEYENCEE®




Cimi Filiere de formation robotique & vision
Eainratici Objectifs operationnels

Conseil

A Choisir le type de robot en fonction de I'application.

Choix et
enjeux
RBC10

Diagnostic & Maintenance
ABB
RAB11
Staubli Mitsubishi
RMI11

RST11

/ Exploitation & programmation

Fanuc
Langage TPE
RFA31

ABB - IRB 140, Fanuc - LRMate
IRB 2400 200, ARC Mate OiA
RFA21
Vision industrielle

RAB21
Vision Cognex| Vision
RBV12

o o

Vision Fanuc
RBV14

Keyence
RBV13
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Technol ogie et r!'l e des
Lire, interpréter et exploiter les schémas électriques.

Tester, modifier, optimiser le programme.
Réaliser la calibration, sauvegarder les données.

Piloter le robot en manuel.
Reéaliser les gammes de démontage et de montage.

Comprendre les principes de base de la vision industrielle.
Déterminer le role des différents constituants.
Utiliser | es fonctions de
Comprendre l'influence de certains parametres de réglage

A Concevoir la cellule robotisée et I'environnement nécessaire.
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Formation
Conseil




